NOTA DE PRENSA

Weinsberg, 1 de agosto de 2023
Carga veloz de vagones en la mina a cielo abierto de Bogatyr

Cinco nuevos robots de maniobra en tandem de Vollert automatizan y aceleran la
carga ferroviaria en la mina de carbén a cielo abierto de Bogatyr, en Kazajstan. Las
maquinas de maniobras con control Wi-Fi arrastran trenes con una longitud de
alrededor de un kilometro y un peso total de hasta 6.900 toneladas. Su circulacion
continua garantiza un funcionamiento a prueba de fallos las 24 horas del dia, los
7 dias de la semana, en cuatro vias en paralelo.

Bogatyr pretende aumentar la capacidad de produccién de la mayor mina de carbon a cielo
abierto de Kazajstan para que ascienda de 32 a 40 millones de toneladas anuales gracias a
la tecnologia de transporte automatizado. Como parte de este proyecto de modernizacién,
se ha instalado un sistema automatico de carga de vagones de carbdn en colaboracion con
ThyssenKrupp: En tan solo tres o cuatro horas pueden cargarse en paralelo dos trenes con
unos 70 vagones cada uno. Cinco robots de maniobras DER 300 de Vollert con accionamiento
diésel y eléctrico, una fuerza de traccion de 300 kN cada uno y un peso en servicio de 150
toneladas se encargan del movimiento automatizado de los trenes.

Tecnologia enfrentada a exigencias extremas

Cada una de las cinco maquinas de maniobras se compone de una version tandem de seis
ejes con vagon de control y vagon de motor y una potencia de accionamiento de 180 kW.
Un generador CAT, adaptado a los requisitos especificos del lugar, proporciona la potencia
de accionamiento necesaria. Las temperaturas de entre -30 y +30 °C y las oscilaciones
térmicas a lo largo del dia de +/- 30 °C hacen que sea imprescindible tecnologia fiable y
robusta. Gracias a los componentes calefactados, el depdsito de gasdleo integrado en el
bastidor, los acoplamientos automaticos y el sistema de enarenado, Vollert garantiza un
funcionamiento sin problemas incluso en las condiciones climaticas mas adversas. A 33 °C,
todas las tareas de puesta en marcha se completaron a tiempo y la tecnologia Vollert
también superd sin problemas las pruebas de carga durante la fase de admisién.

Carga automatizada durante el viaje

La entrega a la via de carga se efectia mediante una operacién manual con control remoto
por radio. En una posicion predefinida, el robot de maniobras se detiene automaticamente
y el operador inicia la transferencia de control via Wi-Fi al personal del edificio de carga.
Tras acoplar un tren de mercancias vacio junto con su locomotora, el robot de maniobras



entra en el edificio de carga y coloca el primer vagon bajo la tolva de carga. Al inicio del
proceso de carga, el carbdn se transporta a los vagones en un trayecto continuo y después
de solo tres horas se completa el proceso de carga. Después, la locomotora principal vuelve
a hacerse cargo del tren para transportarlo hasta el cliente, mientras que el robot de ma-
niobras inicia el trayecto para hacerse cargo del siguiente tren.

Control Wi-Fi

Para la transmisién y el control de datos, Vollert utilizé la tecnologia de Siemens para es-
tablecer una red Wi-Fi a lo largo de los 1,3 km de vias de maniobra. Once Access-Points con
antenas direccionales conectadas mediante fibra dptica transmiten de eficazmente las sena-
les de datos del sistema de control a las maquinas y viceversa. Ademas, gracias al control
Wi-Fi, todos los robots pueden operar libremente en todas las vias, lo que permite un fun-
cionamiento rodante de los cinco robots de maniobra en las cuatro vias y garantiza un fun-
cionamiento a prueba de fallos las 24 horas del dia. Un sistema de mantenimiento remoto
integrado en cada robot también permite ofrecer asistencia de primera categoria desde
Alemania. Vollert también ofrece a sus clientes la posibilidad de realizar inspecciones peri-
odicas y mantenimiento in situ.

Mas de 6.000 km de trayecto de transporte

En la gestidn de cartera de sistemas de maniobra de Vollert, hasta la fecha este es el mayor
proyecto pedido por un solo cliente en los casi 100 afios de historia de la empresa. En
diciembre de 2022, se llevé a cabo la puesta en marcha oficial de los trabajos de carga de
vagones y se prevé que esté plenamente operativa a mediados de 2023. Pero antes de que
los robots de maniobra pudieran empezar a trabajar, Vollert planificé su desplazamiento a
lo largo de los mas de 6.000 km de trayecto hasta Ekibastus, por tierra, agua y ferrocarril.
Los remolques de plataforma baja para cargas pesadas transportaron las diez piezas en
tandem, con un peso total de 750 toneladas, primero a Kiel, de donde partieron en barco
atravesando el mar Baltico hasta Lituania y, finalmente, en tren 4.000 km mas hasta Ka-
zajstan.



Sobre Vollert Anlagenbau GmbH

Vollert Anlagenbau GmbH, proveedor de innovaciones, desarrolla sistemas de maniobra
econdmicos para vias secundarias y de conexion. Desde la década de 1950, las
instalaciones fijas de maniobra de Vollert se han utilizado en todo el mundo para mover
vagones y trenes. Ademas, como lider tecnoldgico, Vollert ofrece vehiculos de maniobra
auténomos, vehiculos de transporte pesado y plataformas de desplazamiento para
operaciones confiables y eficientes en refinerias, minas, puertos, acerias y plantas de
cemento, en zonas a prueba de explosiones, instalaciones de lavado de trenes y para
operaciones de mantenimiento.

Las soluciones de instalaciones y maquinas de Vollert estan presentes en mas de 80
paises; en Asia y Sudamérica refuerza la actividad empresarial con sus propias filiales. En
su sede empresarial de Weinsberg, Vollert emplea a mas de 300 colaboradores.
www.vollert.de
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Figura 3
Cinco robots de maniobra Vollert Pro-Tandem DER 300 se encargan

de la maniobra automatizada de trenes de hasta 1.000 m de longitud
y 6.900 toneladas de peso en la zona de carga ferroviaria de Bogatyr.

Figura 4
Bogatyr es el mayor productor de carbén de Kazajstan. Los cinco
nuevos robots de maniobra de Vollert superaron un trayecto de
transporte de mas de 6.000 km desde el sur de Alemania hasta
Ekibastus por camion, barco y ferrocarril.



